D-03.02.01 REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK URZADZEN PODZIEMNYCH

1. WSTEP
Roboty objete zakresem n/n Szczegélowej Specyfikacji Technicznej opisane sa nastepujacym kodem CPV:

1.1 Przedmiot Szczegoltowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z regulacja pionowa studzienek urzadzen podziemnych w ramach

przebudowy nawierzchni bitumicznej drogi powiatowej nr 1711B ( ul. Kopernika w m. Drohiczyn )
odcinek dlugosci 0,995 km

1.2, Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej obejmuja:

- wykonanie pionowej regulacji wpustow ulicznych,

- wykonanie pionowej regulacji wtazoéw kanatowych,

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotyczace) regulacji pionowej studzienek urzadzen
podziemnych obejmuja wykonanie pionowej regulacji istniejacych naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury
technicznej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreSlenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialow
Wymagania ogdlne dotyczace materiatow podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

2.2. Materialy do wykonania robét

Materiatami do wykonania rob6t objetych zakresem niniejszej SST s3:

- beton wg PN-B-06250 [1],

- cegla kanalizacyjna wg PN-B-12037 [2],

- zaprawa cementowa marki 8 MPa wg PN-B-14501 [3].

Do wykonania robot objetych zakresem niniejszej SST mozna zastosowaé inne materialy, po wczeSniejszym
zaakceptowaniu ich przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogolne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robdét

Roboty zwigzane z pionowa regulacja naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury technicznej nalezy wykonywac recznie
przy zastosowaniu urzgdzen pomocniczych np. mtotow pneumatycznych i innych zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne dotyczace transportu
Wymagania og6lne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow
Nie okresla si¢ szczegolnych wymagan dla transportu materialow niezbgdnych do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

5.2. Pionowa regulacja naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury technicznej

Regulacje naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury technicznej nalezy wykona¢ przy zastosowaniu cegly kanalizacyjnej
wyg PN-B-12037 [2], betonu wg PN-B-06250 [1] ub innych zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru materialow, po odstonieciu
regulowanych elementéw i ich demontazu, dostosowujac wysoko$¢ posadowienia /z dokladnoscia +2 mm/ do wymaganego
poziomu, zgodnego z Dokumentacjg Projektowsa lub zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Po wykonaniu robot teren wokot regulowanych elementéw nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego (wyprofilowaé i zaggsci¢
zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej lub Inspektora Nadzoru).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jako$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakosci robét
6.2.1. Sprawdzenie uiytych materiatow
Sprawdzenie materialow nastgpuje poprzez poréwnanie ich cech z wymaganiami okre§lonymi w Dokumentacji Projektowe;.

6.2.2. Sprawdzenie zgodnosci 7 Dokumentacjg Projektowq
Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektows polega na poréwnaniu wykonywanych 1 wykonanych rob6t z Dokumentacja
Projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiarow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00. “Wymagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa wykonywanych robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa i pomiarem w terenie jest 1 szt. (Sztuka)
regulowanych naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury techniczne;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D.M.00.00.00. “Wymagania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty objete niniejsza SST obejmuyja:

- odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbior ostateczny,

- odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00. ““Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za 1 szt. (sztuke) regulowanego naziemnego elementu urzadzen infrastruktury technicznej nalezy przyjmowac zgodnie z
obmiarem i oceng jakosci wykonanych rob6t na podstawie wynikow pomiaréw i badan.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materialow,

- odstonigcie i demontaz regulowanego elementu,

- pionowa regulacje regulowanego elementu,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly.
2. PN-B-12037 Cegtla petna wypalana z gliny kanalizacyjna.

3. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.






