OPIS DO PRZEDMIARU ROBOT

Przedmiar rob6t wykonano w oparciu o projekt wykeoay sieci kanalizacji deszczowej,
bedacej elementem przebudowy uktadu komunikacyjneg@kresie drogi powiatowejril700B
Bransk - Perlejewo - Granne i drog lokalnych w Perlegwykorzystupc program
komputerowy KOSZT_KD.

1. Przedmiaru dokonano w oparciu o Katalogi Norm Ndé&t& Rzeczowych:

KNR 2-01  Budowle i roboty ziemne

KNR 2-18  Zewntrzna si€¢ wodochgowa i kanalizacyjna
KNR 4-01  Roboty remontowe budowlane

KNR 4-05 Roboty remontowe zewtnznych sieci sanitarnych
KNR 5-02  Telekomunikacyjne linie kablowe ¢dzymiastowe

2. Ustalenia szczegétowe

Zaktada st wykonywanie wykopu spetem mechanicznym na odkiad.

Zaktada s wykop o scianach pionowych, zabezpieczony za pam@cefabrykowanych
obudéw np. plytowych i pitytowo — stupowych system@budow szalunkowych prod. SBH
Tiefbautechnik (boksy serii 100), lub rownowagch.

Na odcinkach gdzie wygiuje skrzyowanie lub zblienie do istn. uzbrojenia podziemnego
roboty prowadi recznie.

Istniejace uzbrojenia zabezpiegzprzed uszkodzeniem.

Na przewody doziemne elektroenergetyczne i telekokagyjne, krzyujace se z
projektowanym wodoagiem natay¢ przepusty dwudzielne typu ,AROT".

Zaktada st plantowanie nadmiaru urobku w pohlimiejsca zasypu wykopow.

W robotach ziemnych przyto grunt kategorii lll;

UWAGA: O ewentualnych zmianach dotycych ustalé szczegétowych zadecyduje
Inspektor nadzoru bezg@dnio na placu budowy.

Opracowat:



